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Mobile Communication Cluster e.V.
47445 Moers - Genender Platz 1
Telefon: 02841-9999-69-27 - Telefax 02841-9999-69-69
e-Mail: siegfried.schulze@mc-cluster.de
Internet: www.mc-cluster.de

Siegfried Schulze
Technologieberater und Projektbeauftragter

¥



Der Geschdftsbereich
des Mobile Communication Cluster

Das Projekt m-Solutions-Center wird vom Land Nordrhein-Westfalen und der EU gefirdert.

W EUROPAISCHE UNION
il Investition in unsers Zukunft
._ 1 1 Europdischer Fonds
fir regionale Entwicklung

Die Ministerprisidentin
des Landes Nordrhein-Westfalen
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Bild Bauart Start/Landung | Flugeigenschaften Steuerung Flugzeit/Zuladung Antriebsart Bewertung
Flachenmodell | bendtigt eine | mittlere Wendigkeit haher mittel 30-60 Min Verbrenner bedingt
langere hohe Flug Schwierigkeitsgrad oder gesignet
Start- und Geschwindigkeit griBenabhingige Elektroantrieb
Landebahn schlechte langsam Autonom [ Ja Zuladung gering LIPOy/Brushless
Flugeigenschaften
Hubschrauber | punktuell zu hohe Wendigkeit, haher kurz bis mittel, bis Verbrenner bedingt
Starten und mittlere bis hohe Schwierigkeitsgrad | 20 Min Elektroant. oder einsetzbar
zu landen Fluggeschwindigkeit MNur bedingt 30 Min Verbren. Elektroantrieb
punktuelles Schweben | Autonom méglich | Zuladung gering LIPOy/Brushless
miiglich
Zeppelin benitigt eine | geringe Wendigkeit Hoher mittel bis lang Verbrenner nicht
Start- und geringe Schwierigkeitsgrad | 1-3 h je nach Gréke, oder gesignet,
Landebahn Fluggeschwindigkeit Autonom [ Nein Fillung und Antriebsart Elektroantrieb | zu geringer
Wetterabhangig Einsatz-Ber.
Ballan punktuell zu sehr geringe Flug- keine exakte mittel bis lang, je nach Gas nicht
Starten und Geschwindigkeit, stark Steuerung moglich | GriRe, Fillung mehrere geeignet,
zu landen Wind & Wetter Stunden zu geringer
abhangig Autonom [ Mein Einsatz-Ber.
hohe Zuladung je nach
Grife
Ouadrokopter | punktuell zu sehr hohe Wendigheit geringer Kurz, 15-20 Min. Elektroantrieb | sehr gut
Starten und Hahe Schwierigkeitsgrad | Mittlere Zuladung LIPOyBrushless | einsetzbar,
zu landen, Fluggeschwindigkeit durch ein Vielzahl | Antriebs-£ Akku- grofter
sehr kleine punktuelles Schweben | von Autopilot abhingig Einsatz-Ber.
Fldche miglich Funktionen
Paraglider Handstart mittlere Wendigkeit & geringer Kurz bis Mittel, bis Elektroantrieb | gut
und Fluggeschwindigkeit, Schwierigkeitsgrad | 30 - 180 Min LIPOyBrushless | einsetzbar,
punktuelle sehr gute langsam Mittlere bis hohe mittlerer
Landefliche Flugeigenschaften Autonom/ Ja Zuladung Antriebs-& Einsatz-Ber.
ca. 5gm Wind&Wetter abhangig Akkuabhangig
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Das System "Agro-Para”“ ...
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Das System "Agro-Para“- System ...

wurde von der INTELLI-LABS und der SMART RFID SOLUTIONS UG
zusammengestellt und entwickelt.

Das Agro-Para System ist ein ferngesteuert- und/oder autonom
fliegendes Flug- & Sensorsystem auf Basis von Paraglider-Technologie.

Es besitzt ein speziell entwickeltes skalierbares Gleitschirmsystem, dass
als multifunktionale Technologie-Plattform Platz flr elektronische
Spurnasen, Datenspeicher oder Analysesysteme uvm. mehr bietet.

Es konnen diverse Elektronikkomponenten wie IPC's, Funksysteme
Sensoren, Aktoren, Kamera- oder Videosysteme einfach und schnell
adaptiert werden.
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Details der Flugplattform
Merkmale:

- Robustes System mit Gleitschirm-Technologie
- Grof3e skalierbar je nach Anwendungsbedarf

- Geringer Energieverbrauch & lange Flugzeiten
- Gutes Flugverhalten & gute Steigleistung

- Wendig & ruhiges Steuerverhalten

- Hervorragende Flugeigenschaften

- Hohe Zuladung

- Kostenguinstige Herstellung
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Details der Flugplattform
Technische Auslegung:

- Gleitschirm 2 — 15 gm und grof3er

- Gondel- und Modultechniktrager als Stahlkonstruktion

- Brushless Motoren von 0,5 KW bis 25 KW und grol3er
- Frequenzregler von 70 A bis 350 A und grol3er

- Modernste Lithium Polymer Akku Hochstromtechnik

- Zuladung 4 bis 50 Kg (Manntragende Schirme >100KG)
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Das System "Agro-Para”“ ...

kann Luftbildaufnahmen, diverse Sensor-Messungen, Luftprobennahmen
oder Ausbringung von Sprihmitteln etc. Gbernehmen.

Mittels mobiler Kommunikation wie IMS-Datenfunk, GPRS, UMTS oder
HSDPA koénnen die aufgenommenen Messwerte der Sensoren und
Flugdaten wie Geschwindigkeit, Richtung, H6he, Temperatur, Luftfeuchte
sowie die GPS-Koordinaten an einen Hostcomputer, Datenbank oder ins
Internet an ein Web-Portal GUbertragen werden.

Hier kann dann eine Auswertung der Daten zur wirtschaftlichen Nutzung
und Praventionsmallhahmen in Forschungs-, Produktions- und
Uberwachungsprozessen vorgenommen werden. D
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Adaptionsbeispiele

"%

# [+ $ 445- B7)-

;<=94549722



&

m CC mobile

communication cluster

3-Band Spezialkamera als Pflanzensensor
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Fur Anwendungen und weitere Entwicklungen werden
Projektpartner gesucht.

Der MCC e.V. bietet im Rahmen des Projektes ,m-Solutions
Center” kostenlose Impuls- und geférderte Projektberatungen an.

Ihre Anfragen nehmen wir gerne entgegen.
Ansprechpartner: Siegfried Schulze

Telefon: 02841-9999-69-27
e-Mail: siegfried.schulze@mc-cluster.de



*** Quellennachweise:

Wir bedanken uns fir die freundlichen Hilfe- und Bereitstellung von Informationen und Bildmaterial der Firmen:

Fa. Arkadon IT-Engineering GmbH, Neukirchen-Viuyn... zum To-Pass Webportal,

Fa. Intelli-Labs Deutschland Ltd., Kamp-Lintfort... zu Analyse-, Kamera- und Sensorsystemen
Fa. Smart RFID Solutions UG, Rheinberg ... zu Elektronikkomponenten und Flugplattformbau
Fa. Hacker Motor Gmbh, Ergolding... zu Antriebs- und Regelmodulen

Fa. Stahlbau MBP, Wiesloch... zu Gondel- und Mechanik-Aufbau

Fa. KaroRace & Crasseaction Germany und Opale Boulogne-Sur-Mer, Frankreich... zur RC-Gleitschirmtechnologie



